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1 概述

1.1 应用范围

HZ-6020F信息处理服务器是我公司针对调度自动化系统和配电自动化系统而开发的通信服务器，

用于多种继电保护装置与保护主站、当地监控系统之间的通信转接及规约转换。该系列信息处理服

务器性能稳定、功能强大，在同类产品中具有良好的性价比，深受广大用户的好评。

HZ-6020F 信息处理服务器具备多种现场总线数据接口，可实现多种通信协议下的信息处理和转

换。适用于电力、油田及其它工业控制领域的通信信息处理。

图 1.1-1
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1.2 性能特点

 低功耗设计：采用基于低功耗内核 Cortex-A7 架构设计的 FETMX6UL 多层核心板设计，主频

528MHz，信息处理能力强，抗干扰能力强，低功耗设计，大大提高设备硬件运行的稳定性

和可靠性；

 工业级设计：硬件电路全部采用工业级器件，满足工业控制领域宽温度范围和强电磁干扰

使用的环境要求；

 多现场总线支持：支持目前常用的电力、工业控制所需的现场总线接口，基本涵盖了各种

总线接入；

 强大的信息处理能力：嵌入 Linux 操作系统，完善的硬件驱动设计，方便进行程序移植和

应用开发；

 模块化程序设计：各功能模块进程独立，功能灵活，方便工程配置和维护；

 看门狗：具备软件可控的硬件看门狗电路，可方便实现软件守护和可靠复位；

 应用及维护：可实现远程系统维护及远程程序升级；

 友好的交互：组态配置工具界面友好，操作简便灵活，方便工程配置和使用；

 信息加密：内置加密芯片，与配网自动化主站通信可选择是否加密，保证通信安全；

 通讯接口：支持 RS232、RS485、CAN、网络、无线等多种通讯方式。

1.3 主要功能

1.3.1 采集各种测控装置信息

本装置可以通过串口、CAN、网络等方式与各种测控保护和自动装置通信，接收它们上送的各种

信息，如遥测、遥信、保护动作 SOE 等。

1.3.2 采集电能表、智能辅助设备信息

变电站内除了保护、测控、电度表、自动化装置外，还有许多辅助装置。这些辅助装置的信息

虽然没有系统运行信息重要，但为了提高变电站运行安全性和可靠性，通常也要将这些信息上送，

本装置可以采集这些信息，实现远程的监控。

1.3.3 接收、执行主站命令

装置能接收主站或当地监控发送的命令，下发给相关装置执行。这些命令包括：遥控、遥调、

信号复位、上装/下装定值等。

1.3.4 支持多种通信规约

本装置与调度、集控中心、后台和各种装置通信时会根据用户实际情况使用不同规约，完成规

约转换，以便满足用户需求。本装置除了支持常用规约外，如 IEC870-5、部颁 CDT 等，也支持其他

通用规约。

1.3.5 各设备、装置通信状态检查和监视

本装置定时检查与其相连的保护、测控以及各种自动化装置通信状态，及时上报各类装置是否

通信中断，保证变电站自动化系统可靠运行。

1.3.6 转发信息编辑、合成
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根据用户需要，本装置可以将多个采集信息按照一定规则编辑、合成为一个信息，并按用户需

求将这些信息转发到调度、集控站、后台等计算机系统。这样既降低总信息量，又解决自动判断合

理性问题，为用户提供安全的选择机制。

1.3.7 通过网络联机维护和监测

通过此功能调试人员能够方便地维护、修改和监测本装置运行情况，可以监视运行信息，监视

网络和串口报文、文件传输、远程调试等。改造或升级更加方便快捷，提高维护和调试效率。

2 基本参数

2.1 设备参数

 主处理器：基于 Cortex-A7 架构设计的 FETMX6UL，主频 528MHz；

 操作系统：Linux3.14.18；

 装置工作电源：AC/DC220V±20%；

 电源功率消耗：<10W；

 通讯接口：

 CAN 接口：2 路 CAN 隔离数据接口；

 RS232 串口：4 路 RS232 隔离接口，其中 1 路为系统调试接口，1 路为参数配置接口，

2路为数据接口；

 RS485 串口：8 路 RS485 隔离数据接口；

 网络接口：4 路隔离 10M/100M 以太网数据接口；

 无线：支持 4G/3G/2G 五模自适应，（TD-LTE/FDD-LTE/TD-SCDMA/WCDMA/GPRS）；

 硬件看门狗：装置设计有硬件看门狗功能，可实现软件守护和可靠复位；

 状态指示：

 电源指示(POW)；

 软件可控运行状态指示（RUN）；

 CAN 数据收发指示（RX、TX）；

 RS232/RS485 数据收发指示（RX、TX）；

 网络状态指示(LINK、ACT)；

 无线状态指示（L1、L2）；

 加密状态指示（L1、L2）。

2.2 环境条件

工作温度：－25℃～55℃；

存储温度：－40℃～85℃；

相对湿度：不大于 90%RH，无凝露；

海拨高度：≤2000 米；

大气压力：80～110kPa。
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2.3 绝缘性能

1）绝缘电阻

绝缘电阻达到 GB/T13729 所规定的要求，输入、输出回路对地和各回路之间的绝缘电阻不低于

20MΩ（正常条件下测试）和 1.0MΩ（恒定湿热条件下测试）。

2）绝缘强度

绝缘强度达到或超过 GB/T13729 所规定的要求，电源回路、信号输出触点对地之间能承受额定

频率为 50Hz、有效值为 2kV，时间为 1 分钟的交流电试验，无击穿与闪络现象。

2.4 电磁兼容

1) 抗电快速瞬变脉冲群干扰影响

信号端口快速瞬变脉冲群干扰，满足 GB/T17626.4，4 级：±2.0kV；

电源端口快速瞬变脉冲群干扰，满足 GB/T17626.4，4 级：±4.0kV。

2) 抗静电放电干扰影响

满足 GB/T15153.1，4 级：接触放电±8.0kV，空气放电±15.0kV。

3) 工频磁场干扰影响

4) 浪涌干扰影响

浪涌干扰满足 GB/T15153.1，4 级：±4.0kV。

3 外形结构

装置采用标准 1U 结构，前面板嵌入式安装。

外形尺寸：483*44*195mm（长*宽*深）。

开孔尺寸：442*45mm（长*宽）。

4 指示灯说明

前面板指示灯说明：

名称 用途 名称 用途

POW 电源状态，工作电源正常时，常亮 RUN 运行状态，每秒闪烁一次

LAN1-LINK 以太网 1连接状态指示 LAN2-LINK 以太网 2连接状态指示

LAN1-ACT 以太网 1数据通讯指示 LAN2-ACT 以太网 2数据通讯指示

LAN3-LINK 以太网 3连接状态指示 LAN4-LINK 以太网 4连接状态指示

LAN3-ACT 以太网 3数据通讯指示 LAN4-ACT 以太网 4数据通讯指示

CAN1-RX CAN 口 1 接收指示 CAN2-RX CAN 口 2 接收指示

CAN1-TX CAN 口 1 发送指示 CAN2-TX CAN 口 2 发送指示

CONF-RX 配置口接收指示 COM1-RX 串口 1接收指示

CONF-TX 配置口发送指示 COM1-TX 串口 1发送指示
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COM2-RX 串口 2 接收指示 COM3-RX 串口 3接收指示

COM2-TX 串口 2 发送指示 COM3-TX 串口 3发送指示

COM4-RX 串口 4 接收指示 COM5-RX 串口 5接收指示

COM4-TX 串口 4 发送指示 COM5-TX 串口 5发送指示

COM6-RX 串口 6 接收指示 COM7-RX 串口 7接收指示

COM6-TX 串口 6 发送指示 COM7-TX 串口 7发送指示

COM8-RX 串口 8 接收指示 COM9-RX 串口 9接收指示

COM8-TX 串口 8 发送指示 COM9-TX 串口 9发送指示

COM10-RX 串口 10接收指示 4G-L1 无线模块与基站的连接状态指示

COM10-TX 串口 10发送指示 4G-L2 无线模块与主站的连接状态指示

加密-L1 加密芯片的工作状态指示 加密-L2 与加密网关及主站的认证状态指示

5 接口说明

后视接口定义由左至右依次排列如下表所示：

名称 用途

BOOT 烧录内核程序时，按下此按键，进入程序烧录的引导方式

SD 卡座 装载内核程序的 SD 卡座

SIM 卡座 使用无线通讯时，在此处插入无线通讯需要的手机卡

天线 使用无线通讯时，无线通讯的天线连接。

以太网接口

LAN1 10/100M 以太网接口 1 默认 IP：192.168.1.166

LAN2 10/100M 以太网接口 2 默认 IP：192.168.2.166

LAN3 10/100M 以太网接口 3 默认 IP：192.168.3.166

LAN4 10/100M 以太网接口 4 默认 IP：192.168.4.166

CAN 接口

CAN1-H CAN1 接口 1-H CAN2-H CAN 接口 2-H

CAN1-L CAN1 接口 1-L CAN2-L CAN 接口 2-L

串行通讯接口

DEBUG-TX 调试口—发送 CONF-TX 配置口—发送

DEBUG-RX 调试口—接收 CONF-RX 配置口—接收

DEBUG-GND 调试口—地 CONF-GND 配置口—地

COM1-TX 串口 1—发送 COM2-TX 串口 2—发送

COM1-RX 串口 1—接收 COM2-RX 串口 2—接收

COM1-GND 串口 1—地 COM2-GND 串口 2—地

COM3-A 串口 3—485-A COM4-A 串口 4—485-A
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COM3-B 串口 3—485-B COM4-B 串口 4—485-B

COM5-A 串口 5—485-A COM6-A 串口 6—485-A

COM5-B 串口 5—485-B COM6-B 串口 6—485-B

COM7-A 串口 7—485-A COM8-A 串口 8—485-A

COM7-B 串口 7—485-B COM8-B 串口 8—485-B

COM9-A 串口 9—485-A COM10-A 串口 10—485-A

COM9-B 串口 9—485-B COM10-B 串口 10—485-B

电源输入接口

POWER-L AC220V-L/DC220V+

AC220V 或 DC220V 电源输入POWER-N AC220V-N/DC220V-

FGND 屏蔽地

6 Linux 系统安装配置

6.1 Linux 程序安装

1) 按下 BOOT 按键，不松开。此时上电，调试串口连接 Xshell 软件可查看烧录信息，5 秒后可松开

BOOT 按键。当出现 Update Complete!!!!!!!时表示内核程序烧录成功；

2) 断电重新上电，内核程序将通讯应用程序从 SD 卡烧录到通信板，当 Xshell 不再弹出启动信息后，

可输入密码 root 登录系统，输入 ps 命令可看到各进程已正常运行。

6.2 Linux 程序更新

1) 若系统正常运行中，即 tiaoshi 程序运行，可通过 PC 机管理软件把模块程序下载到 Linux 管理

机，重启进程；

2) 若系统没有运行，连接装置的 LAN4 网口，在计算机的资源管理器输入：ftp://192.168.4.166/，

登录连接成功后，打开的是 Linux 系统的根目录，把程序拷贝到 root 目录下，重启进程。



HZ-6020F 信息处理服务器使用说明书

第 7 页 共 50 页

图 6.2-1

6.3 Linux 系统配置说明

6.3.1 Linux 目录说明

1）/etc：系统配置文件目录；

2）/lib：库文件和内核模块存放目录，也是 xml 库文件所在目录；

3）/root：root 用户的根目录，也是应用程序所在目录。

6.3.2 系统配置文件

1）/etc/rc.d 目录下的 apps.sh：配置自启动程序，对 HZ-6020F 系统，配置 zndev 程序自启动；

2）/etc 目录下的 vsftpd.conf：配置通过 FTP 下载的文件的读写及执行权限。

6.3.3 网络配置文件

1）eth0：网卡 1 的 IP 配置，默认 IP 地址：192.168.1.166；

2）eth1：网卡 2 的 IP 配置，默认 IP 地址：192.168.2.166；

3）eth2：网卡 3 的 IP 配置，默认 IP 地址：192.168.3.166；

4）eth3：网卡 4 的 IP 配置，默认 IP 地址：192.168.4.166。

6.3.4 对时文件

1）ntpdate：NTP 对时程序，调用一次完成一次对时，如：ntpdate 192.168.1.213，其中 192.168.1.213

是 NTP 服务器；

2）ntptime：调用 ntpdate 自动完成对时的时间间隔，单位为秒。

6.3.5 程序文件

1）zndev：系统管理程序，包括内存管理、进程管理等；

2）tiaoshi：调试模块，负责与 PC 机管理软件的通讯；
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3）func_4g：无线模块的连接程序；

4）tcdt：CDT 规约组织转发进程；

5）tx104_master：IEC870-5-104 规约组织转发进程；

6）tx101_master：平衡 IEC870-5-101 规约组织转发进程；

7）tx101_unblance：非平衡 IEC870-5-101 规约组织转发进程；

8）drtrans：规约直转进程，支持 CDT，XT9702，DISA，EXTCDT 规约的直接转发；

9）pcdt：CDT 规约接收处理进程；

10）zn103：ZN103 规约的接收处理进程；

11）xt9702：XT9702 规约接收处理进程；

12）disa：DISA 规约接收处理进程；

13）extcdt：EXTCDT 规约接收处理模进程；

14）iec103：IEC870-5-103 规约接收处理进程；

15）rx103_net：网络 103 规约接收处理进程；

16）zn103_net：内部网络 103 规约接收处理进程；

17）rx103_server：网络 103 规约接收处理 SERVER 版进程；

18）dl645：DL645-2007 版规约接收处理进程；

19）cwmodbus：本厂测温规约接收处理进程；

20）bkt45：宝凯 BKT45 规约接收处理进程；

21）bkm3zf：宝凯 BKM3ZF 规约接收处理进程；

22）hnmodbus：华耐仪表 modbus 规约接收处理进程；

23）jhmodbus：金辉仪表 modbus 规约处理进程；

24) jlmodbus：交流逆变 modbus 进程；

25）dcmodbus：许继 WZCK-20 系列直流装置 modbus 规约处理进程；

26）rxLFP：LFP 规约接收处理进程。

7 PC 管理机软件

7.1 程序文件

1）Excel 目录：导入导出 Excel 文件的存放目录；

2）log 目录：程序运行日志存放目录；

3）module_param.xml：规约模板文件；

4）protocol_set.xml：规约类型文件；

5）xml_one.xml：参数保存文件；

6）sys_set.xml：系统配置文件；

7）PCmgr：PC 管理机程序；

8）4G.ini：无线模块配置文件。
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7.2 菜单功能

7.2.1 菜单结构

图 7.2.1-1

7.2.2 设备连接

7.2.2.1 远程连接

打开调试软件，点击“设备连接”，选择“通讯设置”选项，输入装置 IP 地址，点击确定。

图 7.2.2.1

点击“远程连接”，弹出窗口选择“工程”模式，输入密码“zn6020”（密码可根据用户需求

设置），点击“连接”，正常连接后，“远程连接”颜色变灰，为不可选状态，表示已和装置建立

连接。
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7.2.2.2 断开连接

关闭调试软件与设备的连接。

7.2.2.3 自动重连

勾选上“自动重连”，当调试软件与设备的连接断开后，装置会自动重连调试软件。

7.2.2.4 重启设备

选择“重启设备”，调试软件进行网络设置、参数修改下传到装置后，需要重启设备。

7.2.2.5 退出

停止 FTP、Telnet 和远程连接服务。

7.2.3 运行监视

7.2.3.1 实时数据

查看各接口通道下的各模块的实时遥测、实时遥信、实时电量。若是转发 104 规约，则按连接

的客户端 IP 查看实时数据。

选择接口通道，然后选择模块名称或客户端 IP，则默认显示实时遥测数据，点击表格上方的实

时遥信、实时电量，则分别查看实时遥信数据、实时电量数据。

图 7.2.3.1-1 一个通道多模块
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图 7.2.3.1-2 104 规约通道多连接

7.2.3.2 SOE 记录

查看各接口通道下的各模块的 SOE 记录，包含模块地址，遥信点号，遥信变位时间，遥信数值

等内容。

图 7.2.3.2-1
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7.2.3.3 规约报文

查看各接口通道下的规约报文，可以分别查看接收报文和发送报文，可以按装置名称、按报文

类型查看。还可以设置查找字符串，报文中的字符串将以不同的颜色显示。

图 7.2.3.3-1

接口通道：选择需要查看的通道名称；

接收报文：选中状态，则显示接收报文，否则不显示；

发送报文：选择状态，则显示发送报文，否则不显示；

开始显示/暂停显示：开始或暂停显示原始报文；

保存报文/停止保存：选保存报文后，按钮文字变成停止保存，并开始保存报文。选停止保存，

按钮文字变成保存报文，并停止报文的保存。原始报文保存在\log\prot_通道名_年月日.log；

按装置名称：不选中状态，则显示已选择接口通道下的所有模块的报文。选中状态，只显示选

择模块的报文；

按报文类型：不选中状态，则显示所有类型的报文。选择状态，则按报文类型显示报文；

查找字符串：选中状态，并在编辑框输入要查找的字符串，比如“10 40”，报文中的“10 40”

则以红色显示。
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7.2.3.4 原始报文

查看各接口通道下的原始报文。按接口通道查看原始报文，转发通道没有原始报文。

图 7.2.3.4-1

开始显示/暂停显示：开始或暂停显示原始报文；

保存报文/停止保存：选保存报文后，按钮文字变成停止保存，并开始保存报文。选停止保存，

按钮文字变成保存报文，并停止报文的保存。原始报文保存在\log\orig_通道名_年月日.log。



HZ-6020F 信息处理服务器使用说明书

第 14 页 共 50 页

7.2.3.5 4G 状态

查看无线模块实时状态，包含 SIM 卡状态，装置与基站连接状态，装置与主站连接状态，发送

接收数据流量统计等功能。

图 7.2.3.5-1

7.2.4 运行管理

7.2.4.1 网络设置

设置装置的 4 个网卡的 IP 地址和 MAC 地址，每个网卡可设 2 个 IP 地址。Linux 网络只能配置

一个默认网关，其它网卡的网关按静态路由的方式添加，因此在一个网络连接中选中“默认网关”，

其它网络连接置为不可用状态。若要修改“默认网关”，则先去掉“默认网关”的选中状态。
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图 7.2.4.1-1

网络连接 1\2\3\4：分别选择，进行网卡 1、网卡 2、网络 3、网卡 4的网络设置。

IP 地址 1：网卡的第一个 IP 地址；

子网掩码 1：网卡的第一个 IP 地址的子网掩码；

IP 地址 2：网卡的第二个 IP 地址；

子网掩码 2：网卡的第二个 IP 地址的子网掩码；

网关设置：所连接的网关的 IP 地址；

默认网关：是否默认网关，选中：配置的网关 IP 则添加为默认网关。不选中：配置的网关按静

态路由方式添加；

前置网段：主站前置机所属的网段；

+：增加前置网段；

-：删除前置网段；

MAC 地址：网卡的 MAC 地址。

设置完成后，单击网络设置按钮，则首先把所设置的内容保存到网络文件，保存到 net 目录下，

然后以 FTP 方式下传到装置中。

7.2.4.2 时钟操作

将调试软件时间同步到装置中，返回对时后的时钟信息，显示在状态栏上。

7.2.4.3 传动试验

控制采集接口下各模块的遥控，选择模块名称，遥控点号，遥控状态及遥控方式，模块返回的信

息将显示在界面。
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图 7.2.4.3-1

7.2.5 接口管理

7.2.5.1 新建接口

选择新建接口连接后，则出现设置“通讯参数”界面，通讯参数设置完成后，选择保存参数，

则出现“模块参数”的设置界面。

图 7.2.5.1-1 通讯参数

1) 通讯参数

接口 ID：程序默认生成，不能编辑；

接口名称：通道接口的名称；

模块个数：连接的装置个数；

规约类型：设置规约；



HZ-6020F 信息处理服务器使用说明书

第 17 页 共 50 页

备用通道：若有备用通道，则现在相应的通道名称；

通讯类型：可选择串口和网络类型。若选串口，则设置通讯端口、波特率、奇偶校验，若选择

网络，则设置 IP 地址、端口号，若是 IEC104 规约，还需配置客户端 IP 地址；

通讯端口：设置串口；

波特率：设置串口的波特率；

奇偶校验：设置串口的校验方式，无校验、奇校验、偶校验；

IP 地址：若是服务端，则填写 HZ-6020F 装置的 IP 地址。若是客户端，则填写远端连接的 IP

地址；

端口号：填写网络服务的端口号；

客户端 IP：若是 IEC104 规约，需填写客户端 IP 地址，最多支持 16 个；

主通道：单通道或双通道的主用通道，则选中，备用通道不选中。

注：通讯参数设置完成后保存，则显示模块参数的设置界面。

2) 规约参数配置

a) CDT 规约和扩展 CDT 规约

图 7.2.5.1-2

同步字：设置 CDT 规约的同步字，0：D709，1：EB90；

CRC 校验：设置 CDT 规约的校验，0：反表，1：正表；

是否求反：设置 CRC 校验是否求反，0：不求反，1：求反；

遥信功能码：设置 CDT 规约的遥信起始功能码，0：f0，1：f8；

遥测字节：设置 CDT 规约的遥测字节高低，0：先低后高，1：先高后低；

遥测负数：设置 CDT 规约的负数表示方式，0：二进制源码，1：补码；
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数据位数：设置 CDT 规约的遥测数据位数，0：11 位，1：15 位，2：12 位；

电量字节：设置 CDT 规约的电量字节高低，0：先低后高，1：先高后低；

电量字节数：设置 CDT 规约的电量字节数，0：4 字节，1：2 字节；

BCD 解释：设置用 BCD 码解释的遥测序号，默认 1000 表示无效。

b) IEC103 规约

图 7.2.5.1-3

通讯初始化：设置 IEC103 规约通讯的初始化方式；

0：请求链路状态，即先发送请求链路状态报文，再发送复位通信单元报文；

1：复位通信单位，即直接发送服务通信单元报文。

注：四方 103 设置为 1，许继 103、南瑞 103 设置为 0。

遥控方式：设置 IEC103 规约下行遥控报文的格式；

0：ASDU64，以 ASDU64 的报文格式下传；

1：通用分类服务 ASDU10，以通用分类服务 ASDU10 的报文格式下传。

注：四方 103 设置为 1，许继 103、南瑞 103 设置为 0。

总召方式：设置 IEC103 规约的总召方式；

0：单次，只发一次总召命令；。

1：两次，分别发送公共地址为 1、2的总召命令，共两次。

2：标准总召和通用分类服务总召，发一次标准总召命令，再发一次通用分类服务总召命令。

注：已接口的设备中，四方的 CSD-213 设置为 2，其它设备设置为 0，设置为 1 的暂时没用到。

对时方式：设置 IEC103 规约的对时方式；

0：分站对时，按分站地址对时；

1：广播对时，按广播命令下发对时。
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注：若一个通道有多个模块，设置为 1，即用广播对时。

遥控执行格式：若遥控是通用分类方式，设置遥控执行命令的格式是否与遥控选择命令的格式

相同；

0：与遥控选择相同；

1：与遥控选择不同。

注：四方 103 的遥控是通用分类方式，且四方的 CSD-213 遥控执行命令与遥控选择不同，故设

置为 1，四方的 CSC-218 遥控执行命令与遥控选择相同，故设置为 0。若有四方的其它设备，具体设

置再根据厂家提供的规约细则和点序表确定。

通用分类服务遥测分组号：四方 103 的遥测采用通用分类服务方式上送，需要添加遥测分组号，

在厂家提供的点序表中查找（填写十进制数据）。

注：遥测分组号，四方 CSC-218 为 13（0x0D），四方 CSD-213 为 24（0x18）。

通用分类服务遥控分组号：四方 103 的遥控采用通用分类服务方式，需要点击遥控分组号，在

厂家提供的点序表中查找（填写十进制数据）。

注：遥控分组号，四方 CSC-218 为 12（0x0C），四方 CSD-213 为 32（0x20）。

c) 转发 104 规约

图 7.2.5.1-4

遥测数据类型：设置转发 104 规约遥测数据类型，0：浮点数，1：归一化值；

遥测变化阈值：设置转发 104 规约的遥测变化阈值（千分比），默认为千分之一；
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发送变化遥信：设置是否上送不带时标的遥信变位数据，0：不转发，1：转发，默认为 1，转

发；

故障事件信息的故障遥信点号：设置故障事件中信息体地址几个字节，0：2 字节，1：3 字节。

默认 3 字节；

变化遥测计算时间：计算变化遥测时间的间隔，单位为毫秒；

传送原因高字节：回复主站下发命令时，传输原因高字节默认为 0 还是跟随主站源发地址；

对时命令星期有效：主站下发时间的有效性检测，是否检测星期是否正确；

其余参数：规约连接默认参数，一般无需修改。

3) 模块参数

设置模块参数，并按在通讯参数中设置的模块个数显示记录。

图 7.2.5.1-5

名称：模块的名称；

模块地址：装置的地址；

模块类型：选择模块的类型，模块类型在模板参数中配置，可根据类型按模块参数生成点序表；

遥测数：遥测的个数，按模板生成点序表时，则自动更新为模板的遥测数；

遥信数：遥信的个数，按模板生成点序表时，则自动更新为模板的遥信数；

电量数：电量的个数，按模板生成点序表时，则自动更新为模板的电量数；

遥控数：遥控的个数，按模板生成点序表时，则自动更新为模板的遥控数。

注：模块参数设置完成后保存，则在左侧的树型列表显示各模块的名称，点击模块名称，则显

示遥测参数、遥信参数、电量参数、遥控参数的设置界面。各参数点表可自动生成。
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4) 接收参数设置

a) 遥测参数

设置遥测参数。

图 7.2.5.1-6

遥测序号：自动生成；

遥测名称：遥测的名称；

遥测类型：设置遥测的类型，一般为常规。选择频率、温度类型，且计算标志设 1，则可生成

计算量，参加 7.2.5.4 生成计算量。选择电压调整类型，则此电压将调整，只适用于接收 CDT 规约；

乘系数：进行乘法运算；

除系数：进行除法运算，即实际值=原始值×乘系数÷除系数；

公共地址：IEC103 规约、dcmodbus 规约使用；

功能类型：IEC103 规约、dcmodbus 规约使用；

信息序号：IEC103 规约使用；

计算标志：0不-参与生成计算量，1-参与生成计算量；

转发标志：0-不转发，1-转发。

注：

① 若为 IEC103 规约，公共地址填写为 1，功能类型填写遥测的功能类型，信息序号填写遥测

的信息序号；

② 若为 dcmodbus 规约，因为 dcmodbus 规约要召唤地址不连续的遥测，所以需分组填写参数，

公共地址填写每组的遥测召唤起始地址（每组只填写第一个即可），功能类型填写组号，组号从 1

开始，即第一组填 1，第二组填 2…依次类推。
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图 7.2.5.1-7 dcmodus 遥测参数

b) 遥信参数

设置遥信参数。

图 7.2.5.1-8

遥信序号：自动生成；

遥信名称：遥信的名称；

遥信类型：设置遥信的类型，一般为常规，若设为预告信号、事故信号等类型，并设计算标志

为 1，则可生成计算量，参加 7.2.5.4 生成计算量；
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取反标志：0-不取反，1-取反；

公共地址：IEC103 规约、dcmodbus 规约使用；

功能类型：IEC103 规约、dcmodbus 规约使用；

信息序号：IEC103 规约用；

计算标志：0-不参与生成计算量，1-参与生成计算量；

转发标志：0-不转发，1-转发。

注：① 若为 IEC103 规约，公共地址填写为 1，功能类型填写遥信的功能类型，信息序号填写

遥信的信息序号；

② 若为 dcmodbus 规约，因为 dcmodbus 规约要召唤地址不连续的遥信，所以需分组填写参数，

公共地址填写每组的遥信召唤起始地址（每组只填写第一个即可），功能类型填写组号，组号从 1

开始，即第一组填 1，第二组填 2…依次类推。

图 7.2.5.1-9 dcmodbus 规约遥信参数
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c) 电量参数则

设置电量参数。

图 7.2.5.1-10

电量序号：自动生成；

电量名称：电量的名称；

电量类型：设置电量类型，暂不用；

公共地址：IEC103 规约用；

功能类型：IEC103 规约用；

信息序号：IEC103 规约用；

转发标志：0-不转发，1-转发。

d) 遥控参数

设置遥控参数。

图 7.2.5.1-11
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遥控序号：自动生成；

遥控名称：遥控的名称；

遥控类型：设置遥控类型，暂不用；

遥 控 号：备用；

公共地址：IEC103 规约用；

功能类型：IEC103 规约用；

信息序号：IEC103 规约用；

转发标志：0-不转发，1-转发。

5) 转发参数设置

a) 转发遥测参数

图 7.2.5.1-11

遥测序号：自动生成；

遥测名称：遥测的名称；

遥测类型：一般为常规；

乘系数：进行乘法运算；

除系数：进行除法运算，即实际值=原始值×乘系数÷除系数；

源模块名称：接收端模块的名称；

源模块序号：接收端遥测的序号。
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b) 转发遥信参数

图 7.2.5.1-12

遥信序号：自动生成；

遥信名称：遥信的名称；

遥测类型：设置遥测的类型，一般为常规；

源模块名称：接收端模块的名称；

源遥信序号：接收端遥信的序号。

c) 转发电量参数

图 7.2.5.1-13
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电量序号：自动生成；

电量名称：电量的名称；

电量类型：电量的类型，暂不用；

源模块名称：接收端模块的名称；

源电量序号：接收端电量的序号。

d) 转发遥控参数

图 7.2.5.1-14

遥控序号：遥控的序号，不能修改；

遥控名称：遥控的名称；

遥控类型：遥控的类型，暂不用；

源模块名称：接收端模块的名称；

源遥控分号：接收端的分闸的遥控号；

源遥控合号：接收端的合闸的遥控号。

7.2.5.2 保存参数

将所有参数保存到 xml_one.xml，此参数文件下载到装置。

7.2.5.3 生成点序表

1) 生成采集表

选择左侧树型列表中接收的模块名称，此菜单可用，选择此菜单，将根据模块参数设置的模

块类型，按相应的模板参数生成采集表。
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2) 生成转发表

选择左侧树型列表中转发的模块名称，此菜单可用，选择此菜单，将把所有的接收参数，依次

生成到转发参数表中。

3) 选择性生成转发表

选择左侧树型列表中转发的模块名称，此菜单可用，选择此菜单，弹出“按选择配置转发”对

话框。

图 7.2.5.3-1

参数类型：分别配置遥测、遥信、遥控、电量参数；

源模块：选择需要配置到转发的源模块，则参数显示的左侧列表框，若已配置到转发参数，则

灰色显示；

转发模块：需要进行配置的转发模块，已配置的参数在右侧列表框；

按钮->：把左侧列表框选中的配置到右侧列表框，已配置过的（灰色的）不再配置到右侧列表

框；

按钮->>：把左侧列表框中所有的参数都配置的右侧列表框，已配置过的不再配置到右侧列表框；

保存配置：把需转发参数（右侧列表框中）保存到内存；

确定：点击确定按钮，弹出确认对话框，选择“是”，则覆盖原来的参数，选择“否”，则保

留原来的参数，不重新生成。
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图 7.2.5.3-2

7.2.5.4 生成计算量

1) 计算量配置

进行计算量配置前，应确定已添加模块名称为“虚拟站”的模块参数。

图 7.2.5.4-1

配置计算量参数，可以手动新增计算量，也可用于编辑自动生成的计算量（参见 7.2.5.4 生成

计算量）。计算量配置完成后，点击保存按钮，则计算量参数保存到虚拟站参数中。计算量配置对

话框中上面的表格是计算量，选择其中一行，在下面的表格中列车生成此计算量的各分量。
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图 7.2.5.4-2

a) 计算量参数

上面的表格是计算量参数，将保存到虚拟站参数表中；

序号：自动填写，计算量支持 128 个；

计算量名称：计算量的名称；

源参数表：计算分量所在的参数表；

目标参数表：计算量的计算结果存入的参数表；

合成个数：计算分量的个数。

b) 分量参数

分量名称：计算分量的名称，一般为遥信名称或遥测名称；

源模块：计算分量所属的模块名称；

源序号：计算分量的序号；

系数：计算分量参与计算所乘以的系数；

运算符：计算分量参与计算的运算符，目前支持逻辑或、逻辑与、加运算、减运算、加系数；

 逻辑或：进行或运算，一般用于预告总、事故总的计算；

 逻辑与：进行与运算；

 加运算：进行加运算，一般用于变压器分头状态（遥信量）计算变压器档位（遥测量）；

 减运算：进行减运算；

 加系数：计算分量加上系数，一般用于频率、温度等加上偏移量；
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关联序号：计算量的序号。

2) 生成计算量

根据参数设置的不同类型的遥测、遥信自动生成计算量表，如：遥测参数的温度、频率加偏移

量进行计算。遥信参数的预告信号、事故信号生成间隔总及站总，分头遥信、BCD 遥信生成变压器

档位。

a) 温度、频率的计算量

图 7.2.5.4-3

若温度、频率的计算需要加偏移量，则在遥测参数表中，把温度、频率的遥测类型分别设置为

温度、频率，并把计算标志设为 1，保存参数。
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b) 预告总、事故总计算量

图 7.2.5.4-4

若需生成间隔和站的预告总信号、事故总信号，则分别把生成预告总、事故总的遥信分量的遥

信类型设为预告信号、事故信号，并把计算标志设为 1，保存参数。

c) 变压器档位计算量

图 7.2.5.4-5

若由分头遥信计算变压器档位，则把分头遥信的遥信类型设置为分头状态，并把计算量标志设
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为 1，保存参数。

完成以上的一项或多项操作后，再生成计算量。选择菜单生成计算量->所有模块，则覆盖原来

的计算量，所有模块的计算量按设置重新生成。选择菜单生成计算量->仅选择模块，则只有左侧树

型列表中选中的模块重新生成计算量。

7.2.5.5 选项设置

进行系统选项设置。

图 7.2.5.5-1

1) 预警时间（单位：秒）

铃响时间：预告信号动作后驱动铃响，达到<铃响时间>设置的值后，铃响解除；

喇叭时间：事故信号动作后驱动喇叭响，达到<喇叭时间>设置的值后，喇叭响解除。

2) 时间设置（单位：秒）

虚遥信解除：系统生成的间隔总预告信号，站总预告信号，间隔事故总信号，站总事故信等，

若信号动作，延时<虚遥信解除>设置的时间后信号解除；

主备通道切换：主用通道和备用通道相互切换的时间，只 CAN103 和网络 103 作为切换时间，其

它规约用于判断模块通讯状态（即作为通道中断时间）。

3) 对时

NTP 服务器：若用 NTP 对时，则选中 NTP 服务器，并填写 NTP 服务器的 IP 地址或 NTP 对时服务

器地址；

对时通道：若不用 NTP 对时，而用主站对时，则选择对时通道。

4) Linux 系统设置

5) 电压调整

用于设置越限电压的调整范围。若电压大于<下限门槛>且小于<下限值>，或电压大于<上限值>

且小于<上限门槛>，则把电压调整的正常范围。若电压小于<下限门槛>，或大于<上限门槛>，则电

压不调整。注意：只 pcdt 程序（CDT 规约）具备电压调整功能。

下限门槛：设置电压下限门槛值，小于下限门槛值，电压不调整；
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下限值：设置电压的下限值；

上限值：设置电压的上限值；

上限门槛：设置电压上限门槛，大于上限门槛，电压不调整。

7.2.6 文件管理

7.2.6.1 上载到 PC 机

将参数文件 xml_one.xml，sys_set.xml，4G.ini 从管理机上载到 PC 机，PC 机上原来的参数文

件备份为：xml_one.bak.xml，sys_set.bak.xml，4G.bak.ini。若要编辑新上载的参数，需要重启

PC 机管理软件。

7.2.6.2 下载到管理机

把 PC 机上的文件下载到管理机，若选中参数文件，则把 xml_one.xml，sys_set.xml，4G.ini

下传到管理机。若选中规约程序，则选择需要下传的程序或文件传到管理机。原来的文件都在文件

名后加.bak 做了备份。

图 7.2.6.2-1

7.2.6.3 导出 EXCEL

左侧的树型列表中，若选中接口名称，则把此接口下所有模块的参数导出为 Excel 文件。 若选

中模块名称，则把此模块的参数导出为 Excel 文件。

图 7.2.6.3-1 导出接收综自 zn103 接口 图 7.2.6.3-2 仅导出 511 模块的参数下所有

模块参数
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7.2.6.4 导入 EXCEL

左侧的树型列表中，若选中接口名称，则弹出对话框，选择第一个模块需要导入的 Excel 文件，

然后提示“其它文件是否依次导入？”，若选是，则把相应模块名称的文件依次导入，若选否，再

选择需要导入的 Excel 文件。

图 7.2.6.4-1

7.2.6.5 导出点序表

把遥测参数、遥信参数存成用于导入主站系统的 Excel 文件。

7.2.7 设备维护

7.2.7.1 模板参数

设置不同类型的模板参数，首先进行模块设置，然后设置遥测顺序点表、遥信顺序点表、遥控

顺序点表、电量顺序点表。
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图 7.2.7.1-1

1) 模块设置

增加模块模板，先进行模块设置，右键点击弹出菜单，选增加行，然后根据实际装置填写。

序号：自动添加；

模块名称：装置名称；

规格型号：装置型号；

遥测个数：遥测的个数；

遥信个数：遥信的个数；

电量个数：电量的个数；

遥控个数：遥控的个数；

参数个数：参数的个数。
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2) 遥测顺序

图 7.2.7.1-2

遥测序号：遥测的顺序号；

遥测名称：遥测的名称；

遥测类型：遥测的类型，默认为常规类型（0）；

乘系数：进行乘法运算；

除系数：进行除法运算，即实际值=原始值×乘系数÷除系数；

公共地址：IEC103 规约用；

功能类型：IEC103 规约用；

信息序号：IEC103 规约用；

计算标志：生成计算量的标志；

转发标志：0-不转发，1-转发。
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3) 遥信顺序

图 7.2.7.1-3

遥信序号：遥信的顺序号；

遥信名称：遥信的名称；

遥信类型：默认为常规类型（0）；

取反标志：0-不取反，1-取反；

公共地址：IEC103 规约用；

功能类型：IEC103 规约用；

信息序号：IEC103 规约用；

计算标志：生成计算量的标志；

转发标志：0-不转发，1-转发。
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4) 遥控顺序

图 7.2.7.1-4

遥控序号：遥控的顺序号；

遥控名称：遥控的名称；

遥控类型：遥控的类型，暂不用；

遥 控 号：备用；

公共地址：IEC103 规约用；

功能类型：IEC103 规约用；

信息序号：IEC103 规约用；

是否转发：0-不转发，1-转发。
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5) 电量顺序

图 7.2.7.1-5

电量序号：电量的顺序号；

电量名称：电量的名称；

电量类型：电量的类型；

公共地址：IEC103 规约用；

功能类型：IEC103 规约用；

信息序号：IEC103 规约用；

转发标志：0-不转发，1-转发。
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6) 参数顺序

图 7.2.7.1-6

参数序号：参数的序号；

参数名称：参数的名称；

内部序号：内部的序号；

值 类 型：值的类型；

公共地址：IEC103 规约用；

功能类型：IEC103 规约用；

信息序号：IEC103 规约用；

转发标志：0-不转发，1-转发。
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7.2.7.2 规约类型

设置规约类型，Linux 程序根据类型启动不同的规约程序，规约类型由开发时确定。

图 7.2.7.2-1

序号：规约类型定义的顺序号；

规约名称：规约类型的名称，也是 Linux 程序的名称；

规约类型：规约类型号；

程序版本：暂不用。

注：

a) pcdt：规约类型 10，接收部颁 CDT 规约；

b) xt9702：规约类型 11，接收 xt9702 规约；

c) disa：规约类型 11，接收 disa 规约；

d) extcdt：规约类型 13，接收扩展 CDT 规约；

e) zn103：规约类型 14，接收本公司的内部 103 规约；

f) iec103：规约类型 15，接收 IEC103 规约，主要接收处理南瑞 103，四方 103，许继 103；

g) dl645：规约类型 16，接收 DL645 规约，处理 2007 版的 645 规约；

h) cwmodbus：规约类型 17，接收本公司的测温 modbus；

i) bkt45：规约类型 18，接收宝凯 BKT45 的 modbus；

j) bkm3zf：规约类型 19，接收宝凯 BKM3ZF 的 modbus；

k) hnmodbus：规约类型 20，接收华耐的 modbus；
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l) jhmodbus：规约类型 21，接收金辉的 modbus；

m) i104：规约类型 104，转发 IEC104 规约；

n) tcdt：规约类型 109，转发 IECCDT 规约；

o) drtrans：规约类型 110，直转规约，支持 CDT 规约， XT9702 规约， DISA 规约，扩

展 CDT 规约的直转；

p) dr104 规约：规约类型 111，接收 104 规约后，按参数配置进行电压调整后再按 104 规约转发。

7.2.7.3 密码修改

用户可更改工程密码，并保存。

7.2.8 帮助

7.2.8.1 版本信息

读取程序信息和系统运行日志信息，还可查看遥控信息。

图 7.2.8.1-1

遥控调试/停止调试：选遥控调试，按钮文字变为“停止调试”，同时显示遥控操作信息，若正

在遥控，则实时显示遥控操作报文；

读日志信息：调取 HZ-6020F 保存的日志信息，主要内容为程序启动、停止信息，串口打开、关

闭及异常信息，网络连接信息等；

清空显示：清空左侧框的显示内容；

删除日志：删除 HZ-6020F 管理机上的日志信息和遥控操作信息。
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7.2.8.2 关于

在“帮助”菜单中点击“关于”，可查看调试软件版本信息。

7.3 右键功能

图 7.3-1

复制：选中一整行或多整行，一列或多列，点击右键弹出右键菜单，然后选择复制，即可复制

选择内容；

粘贴：选中要粘贴的起始单元格，点击右键弹出右键菜单，选择粘贴，即可粘贴先前复制的内

容；

删除行：删除选中的行；

增加行\插入行：若选中行，点击右键弹出右键菜单，选插入行，则新的一行插入到选中行的前

面。若没有选中行，点击右键弹出右键菜单，选增加行，则新的一行增加到表格最后；

等量赋值：用于单列编辑，选中单列的多行，点击右键弹出右键菜单，选等量赋值，则都按第

一行的值给其它选中行赋值；

连续赋值：用于单列编辑，选中单列的多行，点击右键弹出右键菜单，选等量赋值，则以第一

行为基准依次增加 1 给其它选中行赋值。

7.4 新建接口过程

以接收 CDT-1 和转发 104-2 为例，说明新建接口过程。

7.4.1 新建接收通道

1) 选择“接口管理”->“新建接口”，界面如下：
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图 7.4.1-1

2) 如下修改通讯参数；

图 7.4.1-2

接口名称：接收 CDT-1；

模块个数：1；

规约类型：pcdt；

通讯类型：0-串口；

通讯端口：COM11；
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波特率：2400；

奇偶校验：N-无校验；

主通道：选中；

3) 选择“接口管理”->“保存参数”，参数保存后出现模块参数界面，仿照如下填写；

图 7.4.1-3

4) 选择“接口管理”->“保存参数”，参数保存后，左侧的树型列表显示接收 CDT-1 模块；

图 7.4.1-4
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5) 点击接收 CDT-1 模块，将显示遥测参数、遥信参数、电量参数、遥控参数的编辑界面；

图 7.4.1-5

6) 若有模板参数，可选择“接口管理”->“生成点序表”->“生成采集表”，完成遥测参数、遥信

参数、电量参数、遥控参数的自动生成，然后再根据具体情况修改。若无模板参数，需手动填写；

7) 选择“接口管理”->“保存参数”，保存所有参数。

7.4.2 新建转发通道

1) 选择“接口管理”->“新建接口”，按如下修改，规约设置项根据实际情况修改；

图 7.4.2-1
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2) 选择“接口管理”->“保存参数”，弹出转发模块参数编辑界面，参照如下修改；

图 7.4.2-2

3) 选择“接口管理”->“保存参数”，左侧列表增加了转发 104-2 模块，单击转发 104-2，出现转

发遥测参数表、转发遥信参数表、转发电量参数表、转发遥控参数表；

图 7.4.2-3

4) 选择“接口管理”->“生成点序表”->“生成转发表”，则把接收 CDT-1 设置转发标志为 1的参

数，都生成到转发参数表中。若选择“选择性生成转发表”，则按需配置需转发参数；

5) 选择“接口管理”->“保存参数”，保存所有参数。
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7.4.3 参数下传

1) 在保证管理机正常运行的状态下，且启用 FTP、telnet 和远程服务，连接成功后，选“文件管理”

->“下载到管理机”，即可把参数下传到管理机；

2) 选“设备连接”->“重启管理机”，则管理机重新启动，将按下传的参数启动程序、接收处理数

据。

7.4.4 程序调试

连接管理机后，可选“实时数据”、“规约报文”、“原始报文”，进行调试查看。
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附录 1：Linux 常用命令

HZ-6020F 没有系统界面，只能通过命令行方式查看、维护。下面介绍 Linux 的一些常用命令。

首先用 telnet 命令远程连接 HZ-6020F（如：telnet 192.168.4.166），用 root 用户登录，密

码 root。然后就可以对 HZ-6020F 进行简单的操作、维护。

1) ls：显示文件或目录；

2) cd：切换目录，如：cd root；

3) ps：显示进程状态；

4) kill：杀死进程，如：killall tx101_master（tx101_master 是进程名称）；

5) mv：移动或重命名，如： mv tiaoshi tiaoshi.bak；

6) clear：清屏；

7) reboot：重启。



保定华智电气有限公司

保定市智能电脑有限公司

地 址：河北省保定市向阳北大街 2699 号

邮 编：071051

联系电话：0312-3102630

销售专线：0312-3102625 3102626

0312-3102628 3102629

市场专线：0312-3102645 3102646

0312-3102648 3102649

技术支持：0312-3102618 3102660

网 址：http://www.zndn.com.cn

http://www.zndn.com.cn/

	1 概述 
	1.1 应用范围
	1.2 性能特点
	1.3 主要功能

	2 基本参数
	2.1 设备参数
	2.2 环境条件
	2.3 绝缘性能
	2.4 电磁兼容

	3 外形结构
	4 指示灯说明
	5 接口说明
	6 Linux系统安装配置
	6.1 Linux程序安装
	6.2 Linux程序更新
	6.3 Linux系统配置说明
	6.3.1 Linux目录说明
	6.3.2 系统配置文件
	6.3.3 网络配置文件
	6.3.4 对时文件
	6.3.5 程序文件


	7 PC管理机软件
	7.1 程序文件
	7.2 菜单功能
	7.2.1 菜单结构
	7.2.2 设备连接
	7.2.2.1 远程连接
	7.2.2.2 断开连接
	7.2.2.3 自动重连
	7.2.2.4 重启设备
	7.2.2.5 退出

	7.2.3 运行监视
	7.2.3.1 实时数据
	7.2.3.2 SOE记录
	7.2.3.3 规约报文
	7.2.3.4 原始报文
	7.2.3.5 4G状态

	7.2.4 运行管理 
	7.2.4.1 网络设置
	7.2.4.2 时钟操作
	7.2.4.3 传动试验

	7.2.5 接口管理
	7.2.5.1 新建接口
	7.2.5.2 保存参数
	7.2.5.3 生成点序表
	7.2.5.4 生成计算量
	7.2.5.5 选项设置

	7.2.6 文件管理
	7.2.6.1 上载到PC机
	7.2.6.2 下载到管理机
	7.2.6.3 导出EXCEL
	7.2.6.4 导入EXCEL
	7.2.6.5 导出点序表

	7.2.7 设备维护
	7.2.7.1 模板参数
	7.2.7.2 规约类型
	7.2.7.3 密码修改

	7.2.8 帮助
	7.2.8.1 版本信息 
	7.2.8.2 关于


	7.3 右键功能
	7.4 新建接口过程
	7.4.1 新建接收通道
	7.4.2新建转发通道
	7.4.3 参数下传
	7.4.4 程序调试


	附录1：Linux常用命令

